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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm wymuszajgcy przechyt pojazdu przeznaczony szcze-
golnie do pojazdéw z przechylang rama.

Pojazdy z przechylang ramg to czesto pojazdy troj- i wiecej kotowe. Coraz czesciej z takich po-
jazdéw korzystajg osoby niepetnosprawne z roznym stopniem niepetnosprawnosci od pasa w dét. Bez-
wiadne konczyny dolne sprawiajg, ze pod wplywem sity odsrodkowej dziatajgcej na pojazd i kierowce
osoby niepetnosprawne nie balansujg ciatem i nie sg w stanie po przechyleniu powréci¢ same do pozyciji
pionowej. W zwigzku z tym wspomniany mechanizm wymuszenia przechytu jest niezbedny w pojazdach
z przechylang ramg szczegodlnie przeznaczonych dla osob niepetnosprawnych.

Znany jest z polskiego opisu patentowego PL 205331 B1 pojazd przechylny majgcy rame z cze-
$cig przednig, do ktérej umocowane jest siedzenie i przednie koto kierowane, oraz czescig tylng, do
ktérej zamocowane sg kota tylne. Przednia cze$¢ ramy moze sie przechyla¢ wzgledem czesci tylne;j.
Kofa tylne pojazdu mogg sie pochyla¢ wokét osi rownolegtej do kierunku osi wzdtuzne;.

Znany jest z amerykanskiego opisu wynalazku US 20120181765 A1 mechanizm do przechylania
ramy pojazdu, wedtug ktérego przechyt ramy pojazdu wymuszany jest poprzez zastosowanie liniowego
sitownika hydraulicznego oraz specjalnego hydraulicznego zawieszenia.

Mechanizm wymuszajacy przechyt pojazdu wedtug wynalazku charakteryzuje sie tym, ze zawiera
silnik, ktérego wat napedowy potaczony jest z kotem napedowym, ktére z kolei potgczone jest ciegnem
Z goérnymi ramionami dzwigni tréjramiennej, przy czym dolne ramie dzwigni tréjramiennej potgczone jest
z wahaczem, ktérego pierwszy koniec potgczony jest trwale z ramg pochylng pojazdu, a drugi koniec
potgczony jest obrotowo z tylnym wézkiem pojazdu. Pomiedzy silnikiem a kotem napedowym znajduje
sie przektadnia, korzystnie samohamowna, a najkorzystniej slimakowa. Koto napedowe jest kotem pa-
sowym, korzystnie kotem pasowym zebatym, a ciegno jest pasem, korzystnie pasem zebatym. W dru-
giej wersji koto napedowe jest kotem zebatym, korzystnie tancuchowym, a ciegno jest tancuchem.
W trzeciej wersji koto napedowe jest krgzkiem linowym, a ciegno jest ling.

Niezaleznie od wersji, ciegno prowadzone jest poprzez rolki prowadzgce wewnetrze i rolki pro-
wadzgce zewnetrzne, przy czym rolki prowadzgce wewnetrzne potgczone sg obrotowo z obudowg prze-
ktadni, a rolki prowadzgce zewnetrzne potgczone sg obrotowo z tylnym wézkiem pojazdu.

Mechanizm ma napinacz ciegna zawierajgcy $rube regulacyjng oraz dwa uchwyty potgczone
z koncami ciegna. Silnik jest silnikiem elektrycznym.

W rozwigzaniu wedtug wynalazku uzyskano mechanizm wymuszajgcy przechyt pojazdu oraz jego
powrdét do pozycji pionowej. Mechanizm przeciwdziata sile odsrodkowej dziatajgcej na pojazd i kierowce,
zachowujgc stabilnos¢ pojazdu. Dzieki zastosowaniu elementu przechytowego w postaci dzwigni tréjra-
miennej, mechanizm posiada niewielkie wymiary, zachowujac przy tym wysokie parametry przetozenia
oraz zmian obcigzenia mechanizmu. Rozwigzanie daje rowniez w razie potrzeby mozliwo$¢ zmiany kata
przechytu pojazdu. Rozwigzanie wedtug wynalazku jest catkowicie demontowane bez koniecznosci in-
gerencji w caty pojazd.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym:

fig. 1 — przedstawia widok mechanizmu od przodu,

fig. 2 — przedstawia widok mechanizmu od tytu,

fig. 3 - przedstawia mechanizm w widoku od przodu w momencie przechylu w prawo,

fig. 4 — przedstawia mechanizm w widoku od przodu w momencie przechytu w lewo,

fig. 5a — przedstawia w widoku od przodu pojazd z przechylng ramg wyposazony w mechanizm
przechytu, w pozycji pochylonej w prawo,

fig. 5b — przedstawia w widoku od tytu pojazd z przechylng ramg wyposazony w mechanizm
przechytu, w pozycji pochylonej w prawo,

fig. 6a — przedstawia w widoku od przodu pojazd z przechylng ramg wyposazony w mechanizm
przechytu, w pozycji pochylonej w lewo,

fig. 6b — przedstawia w widoku od tytu pojazd z przechylng ramg wyposazony w mechanizm
przechytu, w pozycji pochylonej w lewo.

Mechanizm wymuszajgcy przechyt ramy pojazdu stosowany w tréjkotowym pojezdzie, ktéry ma
tylny woézek jezdny 10 z dwoma kotami oraz przednig rame 9, do ktdrej zamocowane sg siedzisko,
kierownica i przednie koto kierowane, sktada sie z silnika elektrycznego 1 potgczonego od boku tulejg
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z przektadnig slimakowg 2. Na wale wyjsciowym z przekfadni znajduje sie koto pasowe zebate 3,
opasane pasem zebatym 4. Pas zebaty prowadzony jest na rolkach prowadzgcych wewnetrznych 5a
i zewnetrznych 5b, ktére réwnomiernie i symetrycznie go napinajg, oraz zamocowany jest do gérnych
ramion 11 trojramiennej dzwigni 6. Do napinania pasa 4 stuzy napinacz 8, zawierajgcy $rube regula-
cyjna 13 i dwa uchwyty 14, tgczacy konce pasa 4. Dolne ramie 12 tréjramiennej dzwigni 6 potgczone
jest z wahaczem pojazdu 7. Wahacz 7 pierwszym korncem 7a potgczony jest sztywno z ramg pojazdu 9,
a drugim koncem 7b potgczony jest obrotowo z tylnym woézkiem jezdnym 10 pojazdu. Silnik elek-
tryczny 1 zasilany z baterii elektrycznej potgczony tulejg z przektadnig slimakowag 2 wprawia w ruch
obrotowy koto pasowe zebate 3, na ktérym opasany jest pas zebaty 4, ktéry w zaleznosci od kierunku
obrotéw waltu silnika elektrycznego ciggnie odpowiednie ramie dzwigni, powodujgc obrét wahacza 7
wokoét jego osi obrotu w sztywnym woézku. Tym samym obrét wahacza 7 powoduje przechylenie ramy
pojazdu wzgledem tylnego woézka jezdnego. Mechanizm wymuszajgcy przechyt pojazdu sterowany jest
za pomocg elektronicznego uktadu sterowania.

Oznaczenia na rysunku:

1 - silnik

2 — przekfadnia

3 — koto napedowe

4 — ciegno

5a — rolka prowadzgca wewnetrzna

5b — rolka prowadzaca zewnetrzna

6 — dzwignia tréjramienna

7 —wahacz

7a — pierwszy koniec wahacza

7b — drugi koniec wahacza

8 — napinacz

9 — rama pochylna

10 — tylny wozek

11 — gérne ramie dzwigni trojramiennej
12 — dolne ramie dzwigni tréjramiennej
13 — Sruba regulacyjna

14 — uchwyt napinacza

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm wymuszajgcy przechyt pojazdu znamienny tym, ze zawiera silnik (1), ktérego wat
napedowy potgczony jest z kotem napedowym (3), ktére z kolei potgczone jest ciegnem (4)
z goérnymi ramionami (11) dzwigni tréjramiennej (6), przy czym dolne ramie (12) dzwigni troj-
ramiennej (6) potgczone jest z wahaczem (7), ktérego pierwszy koniec (7a) potgczony jest
trwale z ramg pochylng (9) pojazdu, a drugi koniec (7b) potgczony jest obrotowo z tylnym
wozkiem (10) pojazdu.

2. Mechanizm wedtug zastrz. 1 znamienny tym, ze pomiedzy silnikiem (1) a kotem napedo-

wym (3) znajduje sie przekfadnia (2).

Mechanizm wedtug zastrz. 2 znamienny tym, ze przektadnia (2) jest przektadnia samohamowna.

Mechanizm wedtug zastrz. 2 albo 3 znamienny tym, ze przektadnia (2) jest przektadnig

Slimakowa.

5. Mechanizm wedtug zastrz. 1 albo 2 znamienny tym, ze koto napedowe (3) jest kotem pasowym.

Mechanizm wedlug zastrz. 1 albo 2 znamienny tym, ze koto napedowe (3) jest kotem

pasowym zebatym.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, 2 albo 5 znamienny tym, ze ciegno (4) jest pasem.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, 2 albo 6 znamienny tym, ze ciegno 14 jest pasem zebatym.

Mechanizm wedtug zastrz. 1 albo 2 znamienny tym, ze koto napedowe (3) jest kotem zebatym.

Mechanizm wedtug zastrz. 9 znamienny tym, ze koto napedowe (3) jest kotem zebatym

tancuchowym.

11. Mechanizm wedtug zastrz. 1, 2 albo 10 znamienny tym, ze ciegno (4) jest fancuchem.
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Mechanizm wedtug zastrz. 1 albo 2 znamienny tym, ze koto napedowe (3) jest krazkiem linowym.
Mechanizm wedtug zastrz. 1, 2 albo 12 znamienny tym, ze ciegno (4) jest lina.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, 7, 8, 11 albo 13, znamienny tym, ze ciegno (4) prowadzone
jest poprzez rolki prowadzgce wewnetrzne (5a) i rolki prowadzgce zewnetrzne (5b).
Mechanizm wedtug zastrz. 14 znamienny tym, ze rolki prowadzgce wewnetrzne (5a) po-
tgczone sg obrotowo z obudowg przektadni (2).

Mechanizm wediug zastrz. 14 znamienny tym, ze rolki prowadzace zewnetrzne (5b) potg-
czone sg obrotowo z tylnym woézkiem (10) pojazdu.

Mechanizm wediug zastrz.1, 7, 8, 11, 13 albo 14 znamienny tym, ze ma napinacz (8) ciegna (4).
Mechanizm wedtug zastrz. 17 znamienny tym, ze napinacz (8) ciegna (4) zawiera srube re-
gulacyjng (13) oraz dwa uchwyty (14) potaczone z korncami ciegna (4).

Mechanizm wedtug zastrz. 1 albo 2 znamienny tym, ze silnik (1) jest sinikiem elektrycznym.

Rysunki

Fig. 2
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Fig. 4
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